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Al-baserad sakerhet pa byggarbetsplatser

Syfte: Utveckla metoder for sakrare arbetsmiljo

Hur: Med hjalp av kamerasensorer och Al-modellering:

* |dentifiera rorelsemonster av olika objekt pa anlaggning
* |ldentifiera konfliktzoner och riskbeteenden, t.ex. hoga hastigheter

Mal: Ta fram l6sningar for att 6ka sakerheten

e Losningarna tas fram tillsammans med de som arbetar pa
anlaggningen eftersom de har bast kunskap om verksamheten
(manniska-teknik-organisation)

 Okad forstdelse for vad Al kan anvandas till (méjligheter och
begransningar)
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Problem

* Mycket trafik med olika fordon

* Blandade aktorer (leveranser,
interna fordon och maskiner,
besokare, fotgangare)

* Hoga hastigheter

* Inga tydliga "trafikregler” eller
korfalt

> Risker for kollisioner
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Manga fordon och maskiner vid entrén,
aven fotgangare

3D-sensor

Infart/Utfart till _ _ _

anlaggning \i’
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FI6den av olika objekt

Tunga fordon Latta fordon Fotgiangare

Konfliktzoner (roda och

. ) gula omraden)
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Aterkoppling till
anlaggningen om Kanner ni igen detta, stammer det?
matningarna och
analyserna

Vilka risker ser ni?

_ , Var pa | vilka
2 ?
Vanligaste: Allvarligast: anlaggningen? situationer?

A 4

Vad kan vi gora — pa kort sikt och pa langre
sikt?
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Atgarder

Konfliktzoner
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a\ﬁéetlgx%trdon som svanger hoger resp. andelen fordon som kor rakt fram fore atgard
(matning #1) och efter atgard (matning #2), samt den relativa skillnaden (i procent).

Mitning #1  Matning #2 Forbattring
Fordon (upp till 5 meter) 30% 30% 0%
Lastbil (upp till 10 meter) 40% 20% 50%
Lastbil (10 till 12 meter) 30% 20% 33%
Lastbil med trailer (Iangre an 12 40% 10%
meter)
Overall 40% 30% 25%
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GoOra det sakra enklare och mer fordelaktigt

Gora det riskfyllda svarare och mindre férdelaktigt
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Hur vi arbetade
& = I

Observationer och Matningar #1
intervjuer pa [> och analys av
anlaggningen data

Workshop pa anldggningen:

Losning/atgard
genomfors pa
anlaggningen

*Resultat fran matningarna
(floden, konfliktzoner, risker)
*Ta fram I6sningar/atgarder

/ Okad sékerhet:\ (=

=

Matningar #2
och analys av [>
data

Ingen forandring

Aterkoppling till
anlaggningen om utfallet

av losningen/atgarden

- ——

Kontinuerligt
. sakerhetsarbete
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Sammanfattning

* Matningar och Al-analys av data

* Information om olika objekts rorelser och
hastigheter pa omradet

* Faktabaserat underlag for att granska,
diskutera och hantera risker i det
uppmatta omradet.

* Participatory design
* Tillsammans med de anstallda ta fram
genomforbara och effektiva losningar.




Maéjliga tillampningsomraden

» Sikerhet — identifiera riskomraden och riskbeteenden

* Effektivitet och produktivitet — hitta flaskhalsar, forbattra
floden, korta ledtider

* Inventering — material, lager, atgang

* Intrang och stold — identifiera avvikande monster och
beteenden

* Prediktering —"Om... sa...”
* Med mera...
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Rapport fran
orojektet
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Tack!

Vill du veta mer? Kontakta garna mig.

mikael.soderman@ri.se
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